
Dear subscribers and
former NCCR Robotics members,

Welcome to Phase 2 of the NCCR
Robotics programme with ETHZ as co­leading
house! We have many exciting activities and
events in store for the next four years. The NCCR
Robotics will organise a Swiss Robotics Industry
Day in autumn 2015 at EPFL. We will also have an
NCCR presence at IROS 2015 with an NCCR
Robotics booth and Swiss Robotics presence.

We wish you relaxing Christmas holidays and a
great start to the renewed NCCR Robotics. The
infoletter will be back in February.

Dario Floreano and Robert Riener

  NCCR NEWS 

RR‐GC trial robots
On Monday 1st Dec, 17 NCCR Robotics members of
the Rescue Robotics Grand Challenge (RR­GC)
trialled four robots at the Ecogia disaster training
centre near Geneva. The Pleurobot,  Salamandra
robotica II, Read more

Cybathlon Newsletter launched
Subscribe to the new  Cybathlon newsletter: keep
updated with the latest Cybathlon news and follow the
build up to this unique event closely. 

New office premises for noonee  
Spin fund grantee  noonee AG, inventors of the
Chairless Chair, have moved to their new office in the
industrial area of Rüti (ZH). The team is at full speed
further developing the device so that it will allow you to
sit anywhere at anytime. Stay tuned for more news to
come soon.

  CONGRATULATIONS

SNSF Starting Grant  
Davide Scaramuzza has received one of the 27
SNSF Starting Grants for young researchers for his
project "Low­latency, Vision­based Agile Quadrotor
Flight". 

IMD start‐up competition  
Flyability has been shortlisted for the IMD start­up
competition. This competition provides a unique
opportunity for regional start­ups to benefit from help
and insights from participants in the IMD MBA and the
Executive MBA programmes.  Read more

  NCCR CALLS

Women Master's exchange
programme
Women Master’s students from any institution studying
an appropriate field of robotics may apply to spend
time working in an NCCR Robotics lab....Read more

PhD/Postdoc fellowship Programme 
External female and male PhD and Postdocs from any
institution studying an appropriate field of robotics may
apply to spend time working in an NCCR Robotics lab,
or NCCR Robotics members may apply to visit an
external lab Read more

  WE WILL BE AT:

European Robotics
Challenges
Read more...

  PAST EVENTS 

ICT Swiss Computer
Awards
05 Nov 2014

Lucerne

Read more

Swiss Drone Day
18 Nov  2014

Bern

Read more

Bio‐mimetic Drones:
From Collision Free to
Collision Friendly
02 Dec 2014

USA

Read more

Talk Prof. A.E. (Gusz)
Eiben 
09 Dec 2014

EPFL

Read more

  START UPS INSIDE SWISS ROBOTICS

Swiss Robotics
Swiss Robotics is an expanding and successful
NCCR Robotics initiative that provides Swiss  start­
ups with a unique opportunity to co­exhibit with NCCR
Robotics at selected conferences and trade fairs.
Discover some of these start­ups:

GCtronic
GCtronic, based in Lugano, develops, produces and
sells small mobile robots for education, research and
entertainment. Three platforms are available: e­puck,
Elisa­3 and Wheelphone. Read more

  NEW VIDEOS                   

Light painting thymio  Let's play and hunt robots!

ShanghAI Lectures ­ Flyability

 WHO IS WHO ?

Chrisitan Forster (RPG)
Chrisitian is 27, he grew up close to Zurich. He has a
Bachelor's degree in mechanical engineering and a
Master's degree in robotics, systems and control,
both from ETHZ. In summer 2012, he joined RPG as
a PhD student where they work on robot vision for
flying robots. Read more

 NEW MEMBERS

Kamilo Melo (Biorob)
Kamilo is a Postdoc at  Biorob  (EPFL) working in
several aspects of Robotic Salamander systems. His
main research focuses on the development and
integration of hyper­redundant mobile systems as well
as locomotion control. 

 DEPARTNG MEMBERS

Anna Pagel (SMS)
Anna will leave NCCR Robotics at the end of the year,
She will continue at SMS until spring 2015 and finish
her PhD in the field of active knee exoprosthetics.
Afterwards, she would like to continue research in the
field of robot­assisted rehabilitation, therapy and
diagnosis, either at a university hospital or at a
company.
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Dear subscribers and
former NCCR Robotics members,

Welcome to Phase 2 of the NCCR
Robotics programme with ETHZ as co­leading
house! We have many exciting activities and
events in store for the next four years. The NCCR
Robotics will organise a Swiss Robotics Industry
Day in autumn 2015 at EPFL. We will also have an
NCCR presence at IROS 2015 with an NCCR
Robotics booth and Swiss Robotics presence.

We wish you relaxing Christmas holidays and a
great start to the renewed NCCR Robotics. The
infoletter will be back in February.

Dario Floreano and Robert Riener

  NCCR NEWS 

RR‐GC trial robots
On Monday 1st Dec, 17 NCCR Robotics members of
the Rescue Robotics Grand Challenge (RR­GC)
trialled four robots at the Ecogia disaster training
centre near Geneva. The Pleurobot,  Salamandra
robotica II, Read more

Cybathlon Newsletter launched
Subscribe to the new  Cybathlon newsletter: keep
updated with the latest Cybathlon news and follow the
build up to this unique event closely. 

New office premises for noonee  
Spin fund grantee  noonee AG, inventors of the
Chairless Chair, have moved to their new office in the
industrial area of Rüti (ZH). The team is at full speed
further developing the device so that it will allow you to
sit anywhere at anytime. Stay tuned for more news to
come soon.

  CONGRATULATIONS

SNSF Starting Grant  
Davide Scaramuzza has received one of the 27
SNSF Starting Grants for young researchers for his
project "Low­latency, Vision­based Agile Quadrotor
Flight". 

IMD start‐up competition  
Flyability has been shortlisted for the IMD start­up
competition. This competition provides a unique
opportunity for regional start­ups to benefit from help
and insights from participants in the IMD MBA and the
Executive MBA programmes.  Read more

  NCCR CALLS

Women Master's exchange
programme
Women Master’s students from any institution studying
an appropriate field of robotics may apply to spend
time working in an NCCR Robotics lab....Read more

PhD/Postdoc fellowship Programme 
External female and male PhD and Postdocs from any
institution studying an appropriate field of robotics may
apply to spend time working in an NCCR Robotics lab,
or NCCR Robotics members may apply to visit an
external lab Read more

  WE WILL BE AT:

European Robotics
Challenges
Read more...

  PAST EVENTS 

ICT Swiss Computer
Awards
05 Nov 2014

Lucerne

Read more

Swiss Drone Day
18 Nov  2014

Bern

Read more

Bio‐mimetic Drones:
From Collision Free to
Collision Friendly
02 Dec 2014

USA

Read more

Talk Prof. A.E. (Gusz)
Eiben 
09 Dec 2014

EPFL

Read more

  START UPS INSIDE SWISS ROBOTICS

Swiss Robotics
Swiss Robotics is an expanding and successful
NCCR Robotics initiative that provides Swiss  start­
ups with a unique opportunity to co­exhibit with NCCR
Robotics at selected conferences and trade fairs.
Discover some of these start­ups:

GCtronic
GCtronic, based in Lugano, develops, produces and
sells small mobile robots for education, research and
entertainment. Three platforms are available: e­puck,
Elisa­3 and Wheelphone. Read more

  NEW VIDEOS                   

Light painting thymio  Let's play and hunt robots!

ShanghAI Lectures ­ Flyability

 WHO IS WHO ?

Chrisitan Forster (RPG)
Chrisitian is 27, he grew up close to Zurich. He has a
Bachelor's degree in mechanical engineering and a
Master's degree in robotics, systems and control,
both from ETHZ. In summer 2012, he joined RPG as
a PhD student where they work on robot vision for
flying robots. Read more

 NEW MEMBERS

Kamilo Melo (Biorob)
Kamilo is a Postdoc at  Biorob  (EPFL) working in
several aspects of Robotic Salamander systems. His
main research focuses on the development and
integration of hyper­redundant mobile systems as well
as locomotion control. 

 DEPARTNG MEMBERS

Anna Pagel (SMS)
Anna will leave NCCR Robotics at the end of the year,
She will continue at SMS until spring 2015 and finish
her PhD in the field of active knee exoprosthetics.
Afterwards, she would like to continue research in the
field of robot­assisted rehabilitation, therapy and
diagnosis, either at a university hospital or at a
company.
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Dear subscribers and
former NCCR Robotics members,

Welcome to Phase 2 of the NCCR
Robotics programme with ETHZ as co­leading
house! We have many exciting activities and
events in store for the next four years. The NCCR
Robotics will organise a Swiss Robotics Industry
Day in autumn 2015 at EPFL. We will also have an
NCCR presence at IROS 2015 with an NCCR
Robotics booth and Swiss Robotics presence.

We wish you relaxing Christmas holidays and a
great start to the renewed NCCR Robotics. The
infoletter will be back in February.

Dario Floreano and Robert Riener
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RR‐GC trial robots
On Monday 1st Dec, 17 NCCR Robotics members of
the Rescue Robotics Grand Challenge (RR­GC)
trialled four robots at the Ecogia disaster training
centre near Geneva. The Pleurobot,  Salamandra
robotica II, Read more

Cybathlon Newsletter launched
Subscribe to the new  Cybathlon newsletter: keep
updated with the latest Cybathlon news and follow the
build up to this unique event closely. 

New office premises for noonee  
Spin fund grantee  noonee AG, inventors of the
Chairless Chair, have moved to their new office in the
industrial area of Rüti (ZH). The team is at full speed
further developing the device so that it will allow you to
sit anywhere at anytime. Stay tuned for more news to
come soon.

  CONGRATULATIONS

SNSF Starting Grant  
Davide Scaramuzza has received one of the 27
SNSF Starting Grants for young researchers for his
project "Low­latency, Vision­based Agile Quadrotor
Flight". 

IMD start‐up competition  
Flyability has been shortlisted for the IMD start­up
competition. This competition provides a unique
opportunity for regional start­ups to benefit from help
and insights from participants in the IMD MBA and the
Executive MBA programmes.  Read more

  NCCR CALLS

Women Master's exchange
programme
Women Master’s students from any institution studying
an appropriate field of robotics may apply to spend
time working in an NCCR Robotics lab....Read more

PhD/Postdoc fellowship Programme 
External female and male PhD and Postdocs from any
institution studying an appropriate field of robotics may
apply to spend time working in an NCCR Robotics lab,
or NCCR Robotics members may apply to visit an
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Swiss Robotics is an expanding and successful
NCCR Robotics initiative that provides Swiss  start­
ups with a unique opportunity to co­exhibit with NCCR
Robotics at selected conferences and trade fairs.
Discover some of these start­ups:

GCtronic
GCtronic, based in Lugano, develops, produces and
sells small mobile robots for education, research and
entertainment. Three platforms are available: e­puck,
Elisa­3 and Wheelphone. Read more

  NEW VIDEOS                   
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ShanghAI Lectures ­ Flyability

 WHO IS WHO ?

Chrisitan Forster (RPG)
Chrisitian is 27, he grew up close to Zurich. He has a
Bachelor's degree in mechanical engineering and a
Master's degree in robotics, systems and control,
both from ETHZ. In summer 2012, he joined RPG as
a PhD student where they work on robot vision for
flying robots. Read more

 NEW MEMBERS

Kamilo Melo (Biorob)
Kamilo is a Postdoc at  Biorob  (EPFL) working in
several aspects of Robotic Salamander systems. His
main research focuses on the development and
integration of hyper­redundant mobile systems as well
as locomotion control. 

 DEPARTNG MEMBERS

Anna Pagel (SMS)
Anna will leave NCCR Robotics at the end of the year,
She will continue at SMS until spring 2015 and finish
her PhD in the field of active knee exoprosthetics.
Afterwards, she would like to continue research in the
field of robot­assisted rehabilitation, therapy and
diagnosis, either at a university hospital or at a
company.
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