
  NCCR NEWS 

Drones Flex Their Artificial Muscles
LIS (EPFL) introduces a small fixedwing drone with
foldable artificial muscles, which is used for steering
during flight and absorbing the impact of landing. This
technology, developed within NCCR Robotics, could
lead to fully foldable... Read more

New learning algorithm
ADRL (ETHZ) has developed a new  learning
algorithm, named  ROCK*. ROCK* is a blackbox
function optimizer, which allows the algorithm to be
easily implemented even by inexperienced users.
ROCK* is most useful in optimization ...Read more 

Registration now open  
Full registration for the Cybathlon, a sporting event for
disabled athletes using robotic assistive technologies
is now open. The event will take place in Zurich,
Switzerland on 8th October 2016. Read more

Connecting innovation to the market
place
The head of Innovation Management from SR
Technics, one of the world’s leading providers of
technical solutions to airlines, based in Zurich, visited
the Technology Transfer... Read more

Thymio update
After several years of production and diffusion, the
Thymio education robot has gone through a deep
makeover, from the logo to the wiki website and the
online shop where it is sold.... Read more

  CONGRATULATIONS

Roger Gassert Associate Professor
The ETH Board appointed Roger Gassert as
Associate Professor. Roger is deeply grateful for the
encouragement and support he received from many
NCCR Robotics members, and also for the support of
the professorship... Read more

Fritz Kutter Award
Basil Huber, former Master student at  RPG (UZH),
won the 2014 Fritz Kutter Award for Industry Related
Theses in Computer Science. His thesis was on
HighSpeed Pose Estimation using a Dynamic Vision
Sensor. 

NCCR Robotics Best Paper Award
This biennial award is chosen from papers written on
NCCR Robotics work. This year’s winners were
selected from 17 submissions, all of very high quality.
The Best Paper Awards  Read more

Flyability
Flyability was amongst the semifinalists for the indra
international community award. The award, worth 1
million USD will announce the finalists mid December.

  NCCR OPEN POSITIONS

Two PhD student openings 
Two  oppo r t un i t i e s   have  a r i sen   f o r   two  PhD
studentships working with Davide Scaramuzza in the
Robotics and Perception Group as part of several
research projects sponsored by Google and NCCR
Robotics. Read more

  WE WILL BE AT:

Swiss Handicap
2829 November 2014

Lucerne

Read more...

  START UPS INSIDE SWISS ROBOTICS

Swiss Robotics
Swiss Robotics is an expanding and successful
NCCR Robotics initiative that provides Swiss Start
Ups with a unique opportunity to coexhibit with NCCR
Robotics at selected conferences and trade fairs.
Discover some of these Start Ups:

F&P Personal Robotics

Robots get personal
Swiss based company F&P Robotics AG, Glattbrugg
Zurich, develops and produces lightweight robot
arms that work together with humans in an intuitive
manner. Rather than... Read more

  NCCR PRESS COVERAGE  

ARTE.TV ‐ Balade en compagnie de
robots inspirés des animaux 
Read more

TED ‐ A flying camera ...on a leash
TED talk from July 2014 is now available online.
Read more

JDN ‐ Les Robots agiles, la
prochaine Grande Révolution
Humaine 
Read more

More press coverage available through NCCR Robotics website

  NEW VIDEOS                   

Cybathlon  Leg  Film Cybathlon  Powered Leg...

Cybathlon  Brain Computer... Cybathlon  Muscle Stimulation...

Cybathlon  Powered Arm... Cybathlon  Powered Wheelchairs

Cybathlon Exoskeletons Eventbased, 6DOF Pose...

 WHO IS WHO ?

Simon Gallo
Simon, is 28 years old and was born in Rome Italy. He
arrived in Switzerland during his middle school years.
He obtained both his Bachelor and Master’s in
Microengineering from EPFL. He started his PhD
thesis in December 2010 under... Read more

 NEW MEMBERS

Kyuhwa Lee (CNBI)
Kyuhwa Lee is a postdoctoral researcher of  CNBI
(EPFL). His current research focuses on vision
based shared control for braincontrolled robots.

Alexander Winkler (ADRL) 
Alexander is a PhD student at ADRL (ETHZ). After his
master's degree from  KIT he developed control
algorithms for a quadruped robot (HyQ) at  IIT. His
current goal is to develop generic controllers capable
of realizing various types of dynamic wholebody
motions.
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  NCCR NEWS 

Drones Flex Their Artificial Muscles
LIS (EPFL) introduces a small fixedwing drone with
foldable artificial muscles, which is used for steering
during flight and absorbing the impact of landing. This
technology, developed within NCCR Robotics, could
lead to fully foldable... Read more

New learning algorithm
ADRL (ETHZ) has developed a new  learning
algorithm, named  ROCK*. ROCK* is a blackbox
function optimizer, which allows the algorithm to be
easily implemented even by inexperienced users.
ROCK* is most useful in optimization ...Read more 

Registration now open  
Full registration for the Cybathlon, a sporting event for
disabled athletes using robotic assistive technologies
is now open. The event will take place in Zurich,
Switzerland on 8th October 2016. Read more

Connecting innovation to the market
place
The head of Innovation Management from SR
Technics, one of the world’s leading providers of
technical solutions to airlines, based in Zurich, visited
the Technology Transfer... Read more

Thymio update
After several years of production and diffusion, the
Thymio education robot has gone through a deep
makeover, from the logo to the wiki website and the
online shop where it is sold.... Read more

  CONGRATULATIONS

Roger Gassert Associate Professor
The ETH Board appointed Roger Gassert as
Associate Professor. Roger is deeply grateful for the
encouragement and support he received from many
NCCR Robotics members, and also for the support of
the professorship... Read more

Fritz Kutter Award
Basil Huber, former Master student at  RPG (UZH),
won the 2014 Fritz Kutter Award for Industry Related
Theses in Computer Science. His thesis was on
HighSpeed Pose Estimation using a Dynamic Vision
Sensor. 

NCCR Robotics Best Paper Award
This biennial award is chosen from papers written on
NCCR Robotics work. This year’s winners were
selected from 17 submissions, all of very high quality.
The Best Paper Awards  Read more

Flyability
Flyability was amongst the semifinalists for the indra
international community award. The award, worth 1
million USD will announce the finalists mid December.

  NCCR OPEN POSITIONS

Two PhD student openings 
Two  oppo r t un i t i e s   have  a r i sen   f o r   two  PhD
studentships working with Davide Scaramuzza in the
Robotics and Perception Group as part of several
research projects sponsored by Google and NCCR
Robotics. Read more

  WE WILL BE AT:

Swiss Handicap
2829 November 2014

Lucerne

Read more...

  START UPS INSIDE SWISS ROBOTICS

Swiss Robotics
Swiss Robotics is an expanding and successful
NCCR Robotics initiative that provides Swiss Start
Ups with a unique opportunity to coexhibit with NCCR
Robotics at selected conferences and trade fairs.
Discover some of these Start Ups:

F&P Personal Robotics

Robots get personal
Swiss based company F&P Robotics AG, Glattbrugg
Zurich, develops and produces lightweight robot
arms that work together with humans in an intuitive
manner. Rather than... Read more

  NCCR PRESS COVERAGE  

ARTE.TV ‐ Balade en compagnie de
robots inspirés des animaux 
Read more

TED ‐ A flying camera ...on a leash
TED talk from July 2014 is now available online.
Read more

JDN ‐ Les Robots agiles, la
prochaine Grande Révolution
Humaine 
Read more

More press coverage available through NCCR Robotics website

  NEW VIDEOS                   

Cybathlon  Leg  Film Cybathlon  Powered Leg...

Cybathlon  Brain Computer... Cybathlon  Muscle Stimulation...

Cybathlon  Powered Arm... Cybathlon  Powered Wheelchairs

Cybathlon Exoskeletons Eventbased, 6DOF Pose...

 WHO IS WHO ?

Simon Gallo
Simon, is 28 years old and was born in Rome Italy. He
arrived in Switzerland during his middle school years.
He obtained both his Bachelor and Master’s in
Microengineering from EPFL. He started his PhD
thesis in December 2010 under... Read more

 NEW MEMBERS

Kyuhwa Lee (CNBI)
Kyuhwa Lee is a postdoctoral researcher of  CNBI
(EPFL). His current research focuses on vision
based shared control for braincontrolled robots.

Alexander Winkler (ADRL) 
Alexander is a PhD student at ADRL (ETHZ). After his
master's degree from  KIT he developed control
algorithms for a quadruped robot (HyQ) at  IIT. His
current goal is to develop generic controllers capable
of realizing various types of dynamic wholebody
motions.
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Drones Flex Their Artificial Muscles
LIS (EPFL) introduces a small fixedwing drone with
foldable artificial muscles, which is used for steering
during flight and absorbing the impact of landing. This
technology, developed within NCCR Robotics, could
lead to fully foldable... Read more

New learning algorithm
ADRL (ETHZ) has developed a new  learning
algorithm, named  ROCK*. ROCK* is a blackbox
function optimizer, which allows the algorithm to be
easily implemented even by inexperienced users.
ROCK* is most useful in optimization ...Read more 

Registration now open  
Full registration for the Cybathlon, a sporting event for
disabled athletes using robotic assistive technologies
is now open. The event will take place in Zurich,
Switzerland on 8th October 2016. Read more

Connecting innovation to the market
place
The head of Innovation Management from SR
Technics, one of the world’s leading providers of
technical solutions to airlines, based in Zurich, visited
the Technology Transfer... Read more

Thymio update
After several years of production and diffusion, the
Thymio education robot has gone through a deep
makeover, from the logo to the wiki website and the
online shop where it is sold.... Read more

  CONGRATULATIONS

Roger Gassert Associate Professor
The ETH Board appointed Roger Gassert as
Associate Professor. Roger is deeply grateful for the
encouragement and support he received from many
NCCR Robotics members, and also for the support of
the professorship... Read more

Fritz Kutter Award
Basil Huber, former Master student at  RPG (UZH),
won the 2014 Fritz Kutter Award for Industry Related
Theses in Computer Science. His thesis was on
HighSpeed Pose Estimation using a Dynamic Vision
Sensor. 

NCCR Robotics Best Paper Award
This biennial award is chosen from papers written on
NCCR Robotics work. This year’s winners were
selected from 17 submissions, all of very high quality.
The Best Paper Awards  Read more

Flyability
Flyability was amongst the semifinalists for the indra
international community award. The award, worth 1
million USD will announce the finalists mid December.

  NCCR OPEN POSITIONS

Two PhD student openings 
Two  oppo r t un i t i e s   have  a r i sen   f o r   two  PhD
studentships working with Davide Scaramuzza in the
Robotics and Perception Group as part of several
research projects sponsored by Google and NCCR
Robotics. Read more

  WE WILL BE AT:

Swiss Handicap
2829 November 2014

Lucerne

Read more...

  START UPS INSIDE SWISS ROBOTICS

Swiss Robotics
Swiss Robotics is an expanding and successful
NCCR Robotics initiative that provides Swiss Start
Ups with a unique opportunity to coexhibit with NCCR
Robotics at selected conferences and trade fairs.
Discover some of these Start Ups:

F&P Personal Robotics

Robots get personal
Swiss based company F&P Robotics AG, Glattbrugg
Zurich, develops and produces lightweight robot
arms that work together with humans in an intuitive
manner. Rather than... Read more

  NCCR PRESS COVERAGE  

ARTE.TV ‐ Balade en compagnie de
robots inspirés des animaux 
Read more

TED ‐ A flying camera ...on a leash
TED talk from July 2014 is now available online.
Read more

JDN ‐ Les Robots agiles, la
prochaine Grande Révolution
Humaine 
Read more

More press coverage available through NCCR Robotics website
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Cybathlon Exoskeletons Eventbased, 6DOF Pose...

 WHO IS WHO ?

Simon Gallo
Simon, is 28 years old and was born in Rome Italy. He
arrived in Switzerland during his middle school years.
He obtained both his Bachelor and Master’s in
Microengineering from EPFL. He started his PhD
thesis in December 2010 under... Read more

 NEW MEMBERS

Kyuhwa Lee (CNBI)
Kyuhwa Lee is a postdoctoral researcher of  CNBI
(EPFL). His current research focuses on vision
based shared control for braincontrolled robots.

Alexander Winkler (ADRL) 
Alexander is a PhD student at ADRL (ETHZ). After his
master's degree from  KIT he developed control
algorithms for a quadruped robot (HyQ) at  IIT. His
current goal is to develop generic controllers capable
of realizing various types of dynamic wholebody
motions.
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Drones Flex Their Artificial Muscles
LIS (EPFL) introduces a small fixedwing drone with
foldable artificial muscles, which is used for steering
during flight and absorbing the impact of landing. This
technology, developed within NCCR Robotics, could
lead to fully foldable... Read more

New learning algorithm
ADRL (ETHZ) has developed a new  learning
algorithm, named  ROCK*. ROCK* is a blackbox
function optimizer, which allows the algorithm to be
easily implemented even by inexperienced users.
ROCK* is most useful in optimization ...Read more 

Registration now open  
Full registration for the Cybathlon, a sporting event for
disabled athletes using robotic assistive technologies
is now open. The event will take place in Zurich,
Switzerland on 8th October 2016. Read more

Connecting innovation to the market
place
The head of Innovation Management from SR
Technics, one of the world’s leading providers of
technical solutions to airlines, based in Zurich, visited
the Technology Transfer... Read more

Thymio update
After several years of production and diffusion, the
Thymio education robot has gone through a deep
makeover, from the logo to the wiki website and the
online shop where it is sold.... Read more

  CONGRATULATIONS

Roger Gassert Associate Professor
The ETH Board appointed Roger Gassert as
Associate Professor. Roger is deeply grateful for the
encouragement and support he received from many
NCCR Robotics members, and also for the support of
the professorship... Read more

Fritz Kutter Award
Basil Huber, former Master student at  RPG (UZH),
won the 2014 Fritz Kutter Award for Industry Related
Theses in Computer Science. His thesis was on
HighSpeed Pose Estimation using a Dynamic Vision
Sensor. 

NCCR Robotics Best Paper Award
This biennial award is chosen from papers written on
NCCR Robotics work. This year’s winners were
selected from 17 submissions, all of very high quality.
The Best Paper Awards  Read more

Flyability
Flyability was amongst the semifinalists for the indra
international community award. The award, worth 1
million USD will announce the finalists mid December.

  NCCR OPEN POSITIONS

Two PhD student openings 
Two  oppo r t un i t i e s   have  a r i sen   f o r   two  PhD
studentships working with Davide Scaramuzza in the
Robotics and Perception Group as part of several
research projects sponsored by Google and NCCR
Robotics. Read more
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Swiss Robotics is an expanding and successful
NCCR Robotics initiative that provides Swiss Start
Ups with a unique opportunity to coexhibit with NCCR
Robotics at selected conferences and trade fairs.
Discover some of these Start Ups:

F&P Personal Robotics

Robots get personal
Swiss based company F&P Robotics AG, Glattbrugg
Zurich, develops and produces lightweight robot
arms that work together with humans in an intuitive
manner. Rather than... Read more
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He obtained both his Bachelor and Master’s in
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thesis in December 2010 under... Read more
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Kyuhwa Lee (CNBI)
Kyuhwa Lee is a postdoctoral researcher of  CNBI
(EPFL). His current research focuses on vision
based shared control for braincontrolled robots.

Alexander Winkler (ADRL) 
Alexander is a PhD student at ADRL (ETHZ). After his
master's degree from  KIT he developed control
algorithms for a quadruped robot (HyQ) at  IIT. His
current goal is to develop generic controllers capable
of realizing various types of dynamic wholebody
motions.
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