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odometry algorithm called SVO ("Semidirect Visual
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IEEE SMC Technical committee on
Brain‐Machine Interface
NCCR Robotics member Ricardo Chavarriaga
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more about what they do and their goals. Read more
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NCCR Robotics Spin Fund Flyability has recently
launched their  Newsletter. Subscribe and keep
updated with their latest news.
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NCCR Robotics member Stéphanie Lacour has been
selected as one of 40 extraordinary scientists under
the age of 40 at the 2014 World Economic Forum for
her work on "stretchable electronics" Read more

AAAI 2014 Video Competition Award
ASL's "How to engineer a dog" won the AAAI Video
Competition 2014 Best Robot Video Award.
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Swiss Robotics
Swiss Robotics is an expanding and successful
NCCR Robotics initiative that provides Swiss Start
Ups with a unique opportunity to coexhibit with NCCR
Robotics at selected conferences and trade fairs.
Discover some of these Start Ups:

Coppelia Robotics
Coppelia Robotics GmbH is a small Swiss based
company active in the field of robotic simulation. Its
flagship product VREP, which stands for Virtual
Robot Experiementation Platform, is a general
purpose... Read more

 WHO IS WHO ?

Péter Fankhauser
Péter is SwissHungarian and is 27 years old. He is a
PhD student at  ASL led by Roland Siegwart and a
member of the legged robotics group, where they
work on versatile quadrupedal robots such as their
current prototype StarlETH. Read more...

  NEW VIDEOS                   

SVO: Fast SemiDirect Monocular
Visual Odometry

Dynamic Walking 2014

 NEW MEMBERS

Diego Pardo (ADRL)
Diego's research interests are analysis and synthesis
of motor skills in articulated / underactuated robots
executing challenging tasks. He has experience in
management  o f   research  pro jec ts  and has
participated as work package coordinator within
European Consortiums.

 DEPARTING MEMBERS

Julia Fink
Julia Fink (CHILI) completed her PhD in HumanRobot
Interaction and left the NCCR Robotics at the end of
August 2014. After 4 exciting years at EPFL, she is
now open to take up new challenges both in the field...
Read more

Bryan Schubert
Dr. Bryan Schubert (LIS) left EPFL at the end of July
this year to take a position with Tesla Motors, Inc.,
where we he will be working on advanced driver’s
assistance technologies.

Domen Novak
Dr. Domen Novak left (SMS) lab end of August 2014. 
he has been appointed to an assistant professorship
at University of Wyoming.
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